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The paper presents DSLab, a general-purpose software framework for simulation
of distributed systems. The main advantages of DSLab in comparison to other similar
frameworks are versatility and extensibility, convenient and flexible programming
model, high performance and ability to simulate large-scale systems. The viability
of the framework is confirmed by diverse set of developed domain-specific modules
and performance benchmarks.

Рассматривается DSLab — фреймворк для имитационного моделирования
распределенных систем. Основными преимуществами DSLab перед аналогами
являются универсальность и расширяемость, удобная и гибкая модель програм-
мирования, высокая производительность и возможность моделирования больших
систем. Возможности фреймворка подтверждаются разработанными предметно-
ориентированными модулями и тестами производительности.
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