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This paper presents a cognitive architecture for controling robotic agents via
a brain–computer interface (BCI). Aimed at patients with motor and speech impa-
irments, the system translates high-level user intentions, decoded from EEG (Elec-
troencephalography) signals, into conflict-free navigation for a group of wheelchairs.
Experiments confirm the feasibility of multiagent control based on a single global
command, without requiring direct human intervention.

Предлагается когнитивная архитектура для управления роботами-агентами
через интерфейс «мозг–компьютер». Система, предназначенная для пациентов
с нарушениями движений и речи, преобразует декодированные из ЭЭГ высоко-
уровневые команды в бесконфликтное групповое движение колясок. Эксперимен-
ты демонстрируют возможность управления группой агентов на основе единой
глобальной команды без прямого вмешательства человека.
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